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* Minime ingombro, poco peso,
massima vestibilitda e libertd
d’azione. Nonostante al momen-
to sia soltanto un prototipo an-
cora in fase di sperimentazione
in quel di Vancouver, Canada, il
ruanto robotico pensato espres-
samente per la riabilitazione a
casa propria di persone colpite
da ictus cerebrale, e senza |'au-
silio di un fisioterapista dedica-
1o, ha tutte le carte in regola per
lasciare un segno, in futuro,
nell’ambito della ricerca scien-
tifica,

Frutto dell’importante sinergia
tra la Simon Fraser University ¢
il laboratorio di meccatronica
dell’universita di Udine a Porde-
none, il guanto & gid stato sot-
toposto ai primi test di verifica
dell’effettiva funzionalita e allo
stato attuale si configura come
uno strumento conereto realizza-
to in Abs e acrilico; posizionato
sopra la mano del paziente,
I'esoscheletro, peril quale si pre-
vede un peso complessive finale
di appena 500 grammi, 100 per
dito, ¢ stato costruito per seguir-
ne I'anatomia con massima pre-
cisione facendone muovere gli
arti in modo del tutto naturale e
lasciando al paziente che lo in-
dossa autonomia nei movimenti
durante [a seduta riabilitativa, se
& vero che il palmo della mano
resta totalmente libero.
«Attraverso il computer abbia-
mo realizzato in 3D il disegno
del guanto, completo di tutte ¢
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ANTO. || profofipo del dito indice del guanto robotico

cinque le dita, ma dal punto di
vista materiale abbiamo costrui-
to lo strumento con il modulo del
solo dito indice che sard comun-
gue velocemente replicato anche
per il medio, I’anulare e il mi-
gnolo. I prototipo del pollice, di-
to piti complesso rispetto agli al-
tri, & stato invece ultimato da po-
con.

Parola dei tre neodottori in In-
gegneria dell’innovazione indu-
striale rimasti oltre oceano per
circa quafttro mesi presso il pre-
stigioso laboratorio “Menrva”™
per lavorare alla realizzazione di
un ausilio che da adesso in poi,
tuttavia, continuera ad essere
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sviluppato dall’équipe canadese
anche perché in Italia i fondi per
la ricerca languono a dire poco.
Andrea Polotto di Cordenons,
Fabio Flumian e Francesco Mo-
dulo, entrambi della provincia di
Venezia, tutti coordinati dal pro-
fessor Alessandro Gasparetto
dell’ateneo friulano, non na-
scondono un certo dispiacere a
riguardo mentre si preparano a
inviare ai colleghi le ultime mo-
difiche al progetto dopo avervi
preso attivamente parte per oltre
duecento giorni.

Quali sono state le fasi es-
senziali che hanno carat-

terizzatoilvostroimpegno

in questo lavoro?

Complessivamente Patiivita &
durata circa sette mesi di cui tre
passati in Italia mentre gli altri
quattro a Vancouver per realiz-
zare fattivamente il prototipo at-
tuale. Nel mese di giugno del
2010 abbiamo iniziato larevisio-
ne degli articoli scientifici sulla
riabilitazione post ictus per ca-
pire quali fossero le richieste in
ambito riabilitativo e per valu-
tare che cosa polesse essere in-
teressante proporre. Terminata
questa fase preliminare siamo
dungue partiti alla volta del Ca-
nada e, dopo aver apportato le
necessarie modifiche al nostro

report iniziale, siamo quindi pas-
sati alla progettazione vera e pro-
pria del robot dapprima disegna-
to in 3D, quindi mandato in pro-
duzione e infine prototipato.

Da giugno 2010 a oggi di
strada ne avete fatta dav-
vero tanta; a prototipo ul-
timato quali sono adesso i
prossimi step?

11 guanto robotico continuerd a
essere sviluppato in Canada do-
ve saranno implementati con-
trolli pin avanzati mentre an-
dranno avanti anche gli studi
sull’acquisizione degli impulsi
elettrici dei muscoli cosi da poter
utilizzare ['ausilio come stru-
mento di movimento assistito,
per supportare cioé il paziente
nelle sue azioni facilitando i mo-
vimenti della mano. Speriamo
infine che il guanto sia poi testato
anche in ospedale.

Al momento esistono in
commercio altri ausili co-
me quello da voi progetia-
to?

In realtd sono tante le macchine
dotate di enormi potenzialith e
costruite negli anni per svolgere
la riabilitazione ma si tratta di
strumenti molto pesanti, ingom-
branti e complessi che non pos-
sono quindi essere portati a casa
e utilizzati autonomamente dal

paziente, come invece previsto
dal nostro che & decisamente pit
leggero, non ingombra e non ha
cavi di collegamento; ha una
maggiore vestibilitd, lascia il
palmo della mano del paziente
libero, e quindi permette di svol-
gere in contemporanca anche al-
tre mansioni e di afferrare ogget-
ti. Uno dei nostri obiettivi prin-
cipali era proprio quello di rea-
lizzare un dispositivo portabile
che potesse essere fissato sulla
mano, o al massimo sull’avam-
braccio, ma che consentisse
sempre ¢ comunque ¢ualsiasi
spostamento.

L'ultimo modulo del guan-
to cui vi siete dedicati &
stato quello del pollice,
che ha richiesto un lavoro
molto particolare e com-
plesso...

Effettivamente sono state diver-
se le problematicita da risolverc
in questo caso. Innanzitutio il
pollice ha un numero di gradi di
libertd superiore alle altre dita e
possiede giunti differenti. L ar-
ticolazione trapezio-metacarpi-
ca, che ¢ la prima presente nel
pollice, ha caratteristiche diffor-
mi rispetto a quella metacar-
po-falangea presente invece nel-
le altre dita. Ulteriori problemi
sono stati poi quelli di carattere
piu strettamente ingegneristico e
legati all’individuazione di un
punto preciso del pollice su cui
poter fissare il dispositivo.
Quattro mesi di duro lavo-
ro in Canada. Che tipo di
esperienza & stata la vo-
stra?

Fantastica a dire poco. Abbiamo
avuto modo di conoscere una
realtd totalmente diversa da
quella italiana, ove i fondi per la
ricerca non mancano di certo, e
abbiamo potuto lavorare a con-
tatto con persone provenienti da
tutto il mondo, riunite in un la-
boratorio cosi prestigioso ¢
d’avanguardia per la stessa ra-
gione, ossia contribuire il pid
possibile all’avanzamento della
ricerca scientifica. E un grande
dispiacere per noi non poter con-
tinuare il lavoro qui in ltalia per-
ché in quel progetto abbiamo ve-
ramente messo il sangue.
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