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Pordenone Tre universitari di ingegneria hanno esportato I'idea innovativa

[n Canada gli studenti “inventori”

Hanno progettato il guanto-robot che aiuta i malati di ictus
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PORDENONE. Hanno pre-
parato la tesi di laurea a Van-
couver (Canada) partecipan-
do per quattro mesi alla pro-
gettazione e alla realizzazione
di un guanto robotico per la
riabilitazione delle persone
colpitedaictus cerebrale. Pro-
tagonisti del progetto sono tre
studenti universitari, Fabio
Flumian, Francesco Modulo e
Andrea Polotto, all’'ultimo an-
no del corso della laurea spe-
cialisticainIngegneriadell’in-
novazione industriale di Udi-
ne con sede a Pordenone.
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La storia. La tesi preparata in Canada. Quattro mesi di progettazione: il sistema muove in automatico le mani dei pazienti

Ictus, un aiuto dagli inventori pordenonesi

Guanto robot per la riabilitazione ideato da tre laureands iscritti in citta

Francesco Modulo, Andrea Polotto e Fabio Flumian e
il guanto robotico da loro inventato per i casi di ictus
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Hanno preparato la tesi di
laurea a Vancouver (Canada)
partecipando per quattro mesi
alla progettazione e realizza-
zione di un guanto robotico per
la riabilitazione delle persone
colpite da un ictus cerebrale.
Protagonisti di questo innovati-
vo progetto sono tre studenti
universitari, Fabio Flumian,
Francesco Modulo e Andrea
Polotto, all'ultimo annodel cor-
so della laurea specialistica in
Ingegneriadell’innovazione in-
dustriale di Udine con sede a
Pordenone. Itrelaureandi han-
no svolto il loro lavoro di tesi
sul guanto robotico alla Simon
Fraser University, nell’ambito
del laboratorio in Meccatroni-
ca e Robotica “Menrva” dove &
nato il progetto.

Il guanto, per ora un prototi-
po in fase di sperimentazione,
¢ azionato da motori che muo-
vono la mano del paziente fa-
cendogli fare la riabilitazione
necessaria autonomamente,
senza 'aiuto di un fisioterapi-
sta dedicato. Numerosi e com-
plessiiproblemidi progettazio-
ne e costruzione del dispositi-
vo ideato dai ricercatori del-
I’ateneo canadese. «In partico-
lare - spiega il professor Ales-
sandro Gasparetto, coordinato-
re della missione canadese dei
tre laureandi —, € necessario
che I'ingombro sia il pit1 possi-
bile ridotto e il movimento sia
opportunamente controllato
perevitare danni al paziente».

Il laboratorio “Menrva”, di-
retto dal professor Carlo Me-
non, «€ un pregioso gruppo di
ricercainternazionale-sottoli-
nea Gasparetto — con il quale
collabora anche il laboratorio
di Meccatronica dell’'universi-
ta di Udine a Pordenone». Da
pocoritornati a Pordenone, Po-
lotto, 24 anni di Cordenons, e i
venticinquenni Flumian di
Pramaggiore e Modulo di Fos-
saltadiPiave, silaureerannoil
14 marzo.
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