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Un robot in gallena
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Le immagini parlano da
sole: la stazza, il braccio
snodabile, 1 quattro enormi
“piedi”, tutto farebbe pen-
sare ad un film di fanta-
scienza, con protagonista
questa sorta di mostro mec-
canico giunto da chissa qua-
le pianeta. Invece e tutta
opera dell'uomo: per la pre-
cisione del gruppo di ricer-
ca in Robotica del diparti-
mento di Ingegneria elet-
trica, gestionale e meccani-
ca dell'universita di Udine
che, proprio grazie a que-
sto “mostro”, si e aggiudi-
cato in Belgio il secondo
posto al concorso interna-
zionale “Europ/Euron tech-
nology transfer award” per
1 migliori esempi di trasfe-
rimento tecnologico uni-
versita-azienda nel settore
della robotica a livello eu-
ropeo.

La ricerca, sviluppata dal
team udinese coordinato da
Alessandro Gasparetto e
composto, tra gli altri, da-
gli ingegneri Vanni Zanot-
to e Renato Vidoni, riguar-
da l'automazione di un

macchinario di enormi di-
mensioni utilizzato nei la-
vori di scavo e di consolida-
mento delle gallerie. pro-
dotto dalla ditta Casagran-
de di Fontanafredda (Pn). I
risultati sono gia sfociati in
un brevetto a livello italia-
no e sono in corso le proce-
dure per estendere il bre-
vetto a livello europeo.

In particolare, il sistema
progettato dal team-del-
I'ateneo di Udine «rendera
automatiche — precisa Ga-
sparetto, docente di mecca-
nica applicata alle macchi-
ne all'ateneo di Udine - ma-
novre delicate attualmente
realizzabili soltanto attra-
verso l'impiego di persona-
le altamente specializzato;
consentira una riduzione
del tempo medio di esecu-
zione della procedura di cir-
ca 45-60 minuti, con note-
voli ricadute economiche
sulla produttivita della mac-
china stessa; permettera di
ottenere un notevole incre-
mento di sicurezza nel cor-
so dell'esecuzione dei lavo-
ri». La difficolta nello svi-

luppo del proget-
to «oltre che nel-
la complessita
del modello cine-
matico del mec-
canismo - spiega
Gasparetto - sta
proprio nelle no-
tevoli dimensio-
ni del macchina-
rio da automa-
tizzare, lungo 24
metri, alto 10 e
pesante 40 ton-
nellate-. Attual-
mente macchi-
nari di questo
genere vengono
mossi soltanto
da operatori spe-
cializzati attraverso una
consolle di comando.

La fase finale del concor-
so internazionale “Europ/
Euron technology transfer
award”, giunto alla settima
edizione, e l'assegnazione
dei premi si sono svolte a
Leuven, in Belgio, in occa-
sione del convegno annua-
le di Euron. Il concorso e
stato organizzato congiun-
tamente dalla European’

|deato dal team

di ingegneri
dell’Universita di
Udine coordinato
da Alessandro
Gasparetto, e stato
premiato in Belgio
un progetto di
automazione di
enormi macchinari
per lo scavo delle

gallerie.

robotics technology pla-
tform (Europ), che com-
prende le maggiori azien-
de europee produttrici di
robot, e dall’European ro-
botics research network
(Euron) che riunisce pres-
soché tutti gli istituti eu-
ropei che svolgono attivita
di ricerca nel campo della
robotica, per un totale di
216 membri appartenenti
a 27 Paesi.
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